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| DISCIPLINA: Dinamica | CODIGO: 2EM.009 \
VALIDADE: Inicio: JANEIRO/2017 Término:
Carga Horaria: Total: 60 horas/aula Semanal: 4 aulas Créditos: 4
Modalidade: Teorica

Classificacdo do Conteudo pelas DCN: Béasica

Ementa:

Cinematica de corpos rigidos no espaco: velocidade angular, relacdo entre
derivadas de vetores em referenciais distintos, aceleragcdo angular, velocidade e
aceleracao, relacdo entre velocidades e aceleracbes de dois pontos fixos em um
corpo rigido, velocidade e aceleracdo de um ponto que se move em relacdo a um
corpo rigido, rotacdo sem deslizamento (engrenagens etc.); sistemas de corpos
rigidos: (restricdes e vinculos); dinamica de sistemas de particulas: equacdes de
movimento; trabalho e energia; balanco da quantidade de movimento linear; balanco
da quantidade de movimento angular; introducdo a dindmica de corpos rigidos no
espaco: balanco da quantidade de movimento linear, balanco da quantidade de
movimento angular, tensor de inércia, energia cinética; dindmica de corpos rigidos
no plano: equacdes de movimento particularizadas para duas dimensoes,
modelagem e simulag&o da dindmica de mecanismos planos.

Cursos Periodo Eixo Obrig. | Optativa
Engenharia 4° 8 X
Mecénica

Departamento/Coordenacao: Departamento de Fisica e Matematica - DFM

INTERDISCIPLINARIDADES

Pré-requisitos Caodigo

Estatica 2EMO010

Co-requisitos

Objetivos: A disciplina devera possibilitar ao estudante

1 |Analisar a evolucdo de um sistema mecanico;

2 |Relacionar grandezas cinematicas relativas a um sistema de corpos rigidos
sujeito a vinculos;

3 |Obter equacdes de movimento de corpos rigidos pela aplicacdo das leis da
Mecanica,

4 | Aplicar os principios da Dindmica em problemas de interesse da Engenharia.
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Unidades de ensino Carga-horaria
Horas/aula
1| Dinamica de sistemas de particulas: 10

equacOes de movimento; trabalho e energia; balangco da
guantidade de movimento linear; balanco da quantidade de
movimento angular;

2 | Cinematica de corpos rigidos no espaco: 14
velocidade angular, relacdo entre derivadas de vetores em
referenciais distintos, aceleracdo angular, velocidade e
aceleracao, relacdo entre velocidades e aceleracbes de dois
pontos fixos em um corpo rigido, velocidade e aceleracédo de
um ponto que se move em relagdo a um corpo rigido, rotacao
sem deslizamento (engrenagens etc.);

3| Sistemas de corpos rigidos: 7
restricbes e vinculos;
4 | Dindmica de corpos rigidos no plano: 15

equacdes de movimento particularizadas para duas dimensdes,
modelagem e simulag&do da dinamica de mecanismos planos.

5|Introducéo a dinamica de corpos rigidos no espaco: 14
balangco da quantidade de movimento linear, balango da
guantidade de movimento angular, tensor de inércia, energia
cinética;

Total 60

Bibliografia Basica

1 | MERIAM, J. L. e KRAIGE, L. G., Mecéanica — Dinamica, 5a edicéo, editora LTC,
2004,

2 | BEER, Ferdinand P., JOHNSON, E. Russel, Mecéanica Vetorial para
Engenheiros: Cinematica e Dinamica, 52 edicdo, Makron Books (Grupo Pearson),
1994

Bibliografia Complementar

1 | HIBBELER, R. C., Mecanica — Dinamica, 8a edicio, editora LTC, 1999
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